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Forkortet manual ST500 Introduktion

Introduktion

Denne forkortede manual beskriver kort den eksterne ledningsfering, terminalerne, tastaturet, hurtigstartstrinnene samt
nogle vigtige funktionsparameterindstillinger og de mest almindeligt forekommende fejl og deres I@sninger for frekvens-

omformere i Sourcetronic ST500-serien.

Bes@g www.sourcetronic.com for at f& flere oplysninger eller se den detaljerede fulde version af e-manualen.

Advarsel!

Denne vejledning indeholder kun de mest grundlaeggende oplysninger om installation og idriftszettelse.

Manglende overholdelse af sikkerhedsanvisningerne og installations- og idriftseettelsesanvisningerne i

A den tilsvarende dokumentation kan fare til ulykker, herunder beskadigelse af apparatet, kveestelser eller
endda dgedsfald.

Kun uddannede og kvalificerede specialister ma udfgre det pagseldende arbejde!

Fare!

Serg for, at frekvensomformeren er slukket, mens du arbejder pa omformeren! Vent, til kondensatorerne
er afladet, for du arbejder pa DC-linket! Der er en LED pa forsyningskortet, som angiver opladningen i

DC-linket. Hvis du er i tvivl, skal du male klemmerne for at sikre, at der ikke er spaending. Der er risiko for

A skader pa grund af elektrisk stad!

Arbejde pa frekvensomformeren ma kun udfgres af uddannet fagpersonale! Serg ogsa for, at frekvens-
omformeren er korrekt jordet! Fjern ikke jordforbindelsen, far kondensatorerne har afladet deres ladning
helt.
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Forkortet manual ST500 Ledninger og terminaler

1 Ledninger og terminaler

1.1 Ledningsdiagram
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:ﬂ:‘: termination
423 485
—ﬂ:{ flon Built-in Rs485 (default R$485 -
”ﬂ;(: lp| OFF Extenal interface
cardsatJ13 RS485 +
PG card e
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| 52 pT100 connectionl
51 for motor itori
Communiation 1 GND
card port
2-3 shated: drain connection (default)
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1 0Q0k2ay — — T T T T -
L The PLC terminal can DA1
| L LSJpLe  either be connected to mDmM Analog output DA1
. [ +24V or COM via the PLC| [f] V] DA1:0-10V DE* 0-10Vmax. 5mA
| .|.Drainconnection 1 1 L~y jumper, or with the 1 DA1:0 - 20mA D 0-20mA max. load 2500
| ! : jumper removed, to the |
& corresponding pole of an’
| external source (19-29V).| ppy
In this case, Dl and SPx .
are galvanically isolated. | VJDA2:0-10VDC DA2 Analog output DA2
| JDA2:0-20mA DCGND 0-10Vmax. 5mA

(default) 0 - 20mA max. load 2500

Please nate:

All connections with the
same labeling are
connected internally.

+10V Al
§l v] 0to+10VDC (default)

Potentiometer: Al o 010 20mA via 5000 4
2%Q/2W o] i } Output signal 1
GND
Q -
= PE connection -3
oV A2 4 Output signal 2
-—
Potentiometer: AR V] oto+10VDC
240/ 2W 1 J 0to 20mA via 5000 (default)
GND Output signal 3
5A/250V AC
= PE connection o gj NC 1A/30VDC
~ JPE
+10V com !
Potentiometer: A Interference suppressionground Output signal 4
5kQ/2W reference for COM and GND 5A/250V AC
GND J NC €24 1A /30v DC
-10v PE J pe
(external) = PEconnection GND

GND

Figur 1-1 Ledningsdiagram for hovedkredslgb og styrekredslab
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Ledninger og terminaler

1.2 Terminaler til hovedkredslgb

Terminal Navn Beskrivelse
R/L1/P Klemmer til tilslutning af frekvensomformerens strgmforsyning. For enfa-
sede modeller forbliver skruen pa klemme S umonteret; de to resterende
S/L2 Indgangsterminaler klemmer R og T skal bruges til fase og neutral. Pa grund af symmetrien i
indgangsensretteren er det irrelevant, hvilken af de to eller tre forsynings-
TIL3N linjer der er forbundet til hvilken terminal.
=] DC-reaktorterminaler . X X
" For at installere en DC-link-reaktor skal broen mellem P og + fjernes.
(fra 4 KW G1/5,5 kW G3)
Klemmer til
+
RB bremsemodstand Til installation af en bremsemodstand.
(op til 22 kW G3)
+
B DC-link-terminaler Til tilslutning af en bremseenhed.
u/m
Udgangsklemmer til tilslutning af en trefaset motor.
VIT2 Udgangsterminaler 2
Enfasede motorer ma ikke tilsluttes!
WIT3
E PE-terminal PE-tilslutningsklemmer (beskyttelsesleder).

1.3 Terminaler til kontrolkredslgb

Navn

Beskrivelse

+10 V DC Spzendingskilde

Jumper GND: Interferens-
daemper mod beskyttel-

sesjord PE

Spaendingskilde pa +10 V med en maksimal udgangsstrem pa
10 mA. Bruges normalt som kilde til et potentiometer. Det sam-

lede modstandsomrade skal veere mellem 1 kQ og 5 kQ.

+24 V DC speaendingskilde,

galvanisk isoleret

Jumper COM: Interferens-
daemper mod beskyttel-

sesjord PE

+24 V spaendingskilde med en maksimal udgangsstrem pa
200 mA. Kan bruges til at forsyne eksterne sensorer (tilslut
COM og GND, galvanisk isolation ikke pakraevet) eller de digi-

tale indgangsterminaler.

Kategori Terminal
+10V
GND
Strem- *24V
forsyning CoM
PLC

Indgangsterminal til
ekstern spaendingskilde
9 V til 30 V til de digitale

indgange

Ved brug af en ekstern spaendingskilde skal PLC-jumperen
fiernes. Den pol pa kilden, hvorfra/til der skal flyde strem via
optokoblerne i aktiv tilstand, skal vaere forbundet til PLC-klem-
men; tilsvarende skal indgangene veere forbundet til den anden

pol pa kilden i aktiv tilstand.
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Ledninger og terminaler

Al1 GND Analog indgang Al1 Indgangsspaendingsomrade: OV til 10V DC eller 0 mA il 20 mA
) DC. Kan skiftes via jumper Al1 eller Al2 pa kontrolkortet.
Analog ind-
gang Al2 GND Analog indgang Al2 Indgangsimpedans: 22 kQ (0 V til 10 V), 500 (0 mA til 20 mA)
AI3 GND Analog indgang Al3 Indgangsspaendingsomrade: -10 V til +10 V DC
DI1 Digital indgang DI1
Di2 Digital indgang DI2 Kontakter som optokoblere, der er kompatible med bipoleer ind-
DI3 Digital indgang DI3 gang (dvs. kan anvendes i begge strgmretninger).
DI4 Digital indgang D14 Indgangsimpedans: > 1,65 kQ (DI5) / > 3,3 kQ (alle andre DI),
L L anti-parallel Zener-diode.
Digital ind- DI5 Digital indgang DI5
gang L Spaendingsomrade: 19,2 V til 28,8 V DC. DI1 til DI8 spaen-
DI6 Digital indgang DI6 . . . — ;
dingsindstilling med jumper PLC, fiern jumper for ekstern kilde.
DI7 Digital indgang DI7
DI8 Digital indgang DI8
DI5 kan ogsa bruges som pulsindgang.
DI5 Digital pulsindgang N 0gsa brug pusinagang
Maks. indgangsfrekvens: 100 kHz.
DA1 Valg af udgangssignal mellem 0 V til 10 V eller 0 mA til 20 mA
Analog udgang DA1 o
Analog ud- GND via jumper DA1.
gang DA2 Valg af udgangssignal mellem 0 V til 10 V eller 0 mA til 20 mA
Analog udgang DA2 o
GND via jumper DA2.
SPA -
COM Digital udgang 1 Optokobler-isolering, bipolaer aben kollektor-udgang;
Udgangsspaendingsomrade: 0 V til 24 V;
Digital ud- SPB Digital udgang 2 Omréde for udgangsstrem: 0 mA til 50 mA
COM
gang
SPB Ved hjeelp af funktionsparameter F2.00 kan SPB ogséa konfigu-
oM Pulsudgang reres som en pulsudgang. Den maksimale udgangsfrekvens er
100 kHz.
TA1/2 Normalt &ben kontakt Maksimal omskiftelig effekt:
TC1/2 250 V AC NC-kontakt 3 A, NO-kontakt 5 A, cose = 0,4
Relae udgang
TB1/2 30VDC1A
T2 | Normaltlukketkontakt | NC kontaktreles 2 kun tilgaengelig op til V1.05
Motorens S1
temperatur- S2 PT100/PT1000/PTC Tilslutning til en motortemperaturfeler.
sensor GND
. ON: Intern RS485 (standard)
J23 Jumper til valg af kort X
OFF: Ekstern Profibus/CANbus/etc...
J13 Interface-kort 26-polet tilslutning til interfacekort: CANbus eller Profibus-DP
Graenseflader
J10 PG-greenseflade 12-polet tilslutning til positionsenkoder
485+ . e
485 RS485-graenseflade RS485/Modbus-graenseflade; ikke potentialfri til GND
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Tastatur

2 Tastatur

2.1 LED-indikatorer

FWDIREY LOCALIREMOTE  TUNE/TC

'BRA8A
HEAAA -

Figur 2-1 Tastatur

LED

Navn / beskrivelse

Status-LED

RUN

Visning af motorens driftsstatus
ON: Frekvensomformeren er i drift.

OFF: Frekvensomformeren er i standbytilstand.

LOKAL/FJERN

Visning af kontrolkilden

ON: Frekvensomformeren styres via terminalerne.

OFF: Frekvensomformeren styres via kontrolpanelet.

BLINKER: frekvensomformeren er fiernstyret (RS485, CAN osv.)

FWD/REV

Visning af rotationsretning
ON: Rotationsretningen er fremad.

OFF: Rotationsretningen er baglaens.

TUNE/TC

Automatisk registrering/fejlvisning

ON: Momentstyring aktiv

Langsomt BLINKENDE: Auto-detektionstilstand aktiv
Hurtigt BLINKENDE: Inverteren er i fejltilstand

Enheder
Kombinationsindikator

HzAV

Hz Frekvensenhed

A Nuveaerende enhed

\ Spaendingsenhed

o/min Hastighedsenhed

% Procentdel
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Tastatur

2.2 Knapper pa tastaturet

Tegn

Navn

Funktion

Parameterindstilling/

Kald parameteriseringsmenuen op

e Luk parameteriseringsmenuen

multifunktionstast

e Annuller parameterinput uden at gemme
e Veelg seerlige funktioner under drift
2 SHIFT-tast e Skift mellem de viste statusparametre
e Veelg decimaltegn, nar du veelger funktionsparametre eller indtaster funk-
tionsparametre
“ UP-tast @g parameter- eller funktionsnummeret, defineret af parameter F6.18.
n DOWN-tast Reducer parameter- eller funktionsnummer, defineret af parameter F6.19.
n RUN-tast Begynd at kere (hvis enheden er i tastaturstyringstilstand)
STOP Stopper motoren under drift og nulstiller fejlstatus. Hvis tastaturstyringen ikke
“RST STOP/RESET-tast
er aktiv, afhaenger funktionen af indstillingen i F6.00.
ENTER-tast e Bekreeft indstillinger
* Naviger i parametermenuer
u on

Denne tasts funktion bestemmes af indstillingen af funktionskoden F6.21.

Tastatur

drejeencoder

Gor det muligt at veelge og sendre parameterveerdier i parameteriseringstil-

stand og kan bruges til frekvensstyring under drift.
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Hurtig start

3 Hurtig start

c Serg for, at alle terminaler er forsvarligt forbundet.

Searg for, at motoreffekten svarer til frekvensomformerens.

3.1 Flowchart for idriftsattelse

g

Select control mode of]

frequency inverter
(FO00)

Enter motor parameters
(b0.00 to b0O5)

Vector control without
pulse generator/position encoder

2 | Vifcontrol

Vector control with
puise generator/position encoder

Configure motor parameters
INot strcly necessa y due to deaul Vi setings, but
recommended for the motor protection functon
(b0.00 to b0O4)

Configure acceleration &
braking time (FO.13 &F014)

i

Select command source for the
frequency inverter (FO11)

| Motor paameers |
5000: Motor type |

| 0: Allcommon asynatwnous motors

| 1: Asyncironous motor specifichl for |

| _ frequency iverters |
2 Permanatly excited syncfronous |

| motor (see also: b027)

| b0OT: Motor rated power [RV] |

| b002 Motor rated voltage [V] |

| b003: Motor raed curent [A] |
b004 Motor rated frequency [Hz]

| b00S: Motor rated speed [RPM] !

5028: Encoder tyfe, ifavailable |

|
L

Corfigure motor &en coder
lparameters (60,00 to b5, b028,¢  tc)

Configure acceleration &
braking time (FO.13&F014)

Automatic calitration of

Automatic calitration of l

motor parameters (b027)

Select frequency control source

(FO03,FO04,FO. 07)

Select start-up mode (F300)

'

Configure acceleration &
braking time (FO13&F014)

Select stop mode (F3.07)

Start the motor and obse rve its
operating behavior. If it beh aves
abnormally, please refer to chapter 8
“Troubleshooting”.

'

Working as intended?

motor parameters (6027)

Yy ————— -

| Command source of frequency inverter |

| (start stop, PWDIREV, reset etc) |
FO11= |

1" 0 Control panel 2 Comm. interface

| 1: Terminals 30 !

| 4:all three sources accepted |

o
.

Frequency control source: |
When configuring, the i nverter skips |
the value set in the other parameter |
Main freq, FO03= / Add freq FOD4= |
O/1:Control panel withivithout saving |
2AN 2
4 Control panel rotary encoder !
5:Highfrequency pulse DIS (F104=30) |
&Multi-speed operation |
7:Simple PLC program |
8:PID controller % Comm.interface |
|
|
|
|

Switching main / add. frequency:
F0.07=02 Swi tch via DI, funktion18;
eg DI3: F1.02=18; DI3 open: F0.03,
DI3 closed: FOO4

| Start-upmode  F300= i
| ODirect start-up |
| Starts with the set starting frequency, |
after DC braking if necessary. |
| 1: Speed equalization |
| Measures the current speed and uses |
| thisasits starting frequency.
| 2 Asynch. motor pre-excited start |
L

v
| Stop mode I
| O:Active stop |
| Activebraking with et braing |
ramp time |
| 1: Free stop
| Motor output isreleased motor |
| coasts to a stop uninfluenced |

Figur 3-1 Flowchart for idriftseettelse
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4 Funktionsparametre

Kun nogle fa af de mest almindelige funktionsparametre og typiske veerdier er kort beskrevet nedenfor. Den kom-

plette liste over funktionsparametre findes i den fulde brugervejledning.
Kolonnen "Mod." henviser til, om parametrene kan aendres eller ej, dvs. om de kan justeres manuelt af brugeren.

Folgende symboler vil blive brugt:

* Denne parameter kan ikke andres under drift
. Denne parameter er en del af de faktiske testdata og kan derfor ikke aendres.
PAY Denne parameter kan aendres bade under drift og i standbytilstand;
A Fabriksparameter, kan ikke andres
Kode Betegnelse Indstillingsomrade Standard Mod.

0: Vektorkontrol uden PG

1: Vektorstyring ved hjeelp af pulsgenerator/drejeen-

F0.00 Motorstyring Kod 2 *
oder

2: V/f-kontrol

FO0.01 Malfrekvens 0,00 Hz til F0.19 (maks. frekvens) 50,00 Hz *

0: Tastatur (F0.01) uden at gemme efter slukning
1: Tastatur (F0.01), gemmer efter slukning

2: Al

3:AI2

4: Drejeencoder pa kontrolpanelet

F0.03 Frekvensstyringskilde 5: Hajfrekvent puls 1 *
6: Drift med flere hastigheder

7: Simpelt PLC-program

8: PID-kontrol

9: Specifikation via fiernbetjening
10: AI3

0: Tastatur (LED slukket)
1: Klemmer (LED teendt)
FO.11 Kommandokilde 2: Kommunikationsgraenseflade (LED blinker) 0 *
3: Tastatur + kommunikationsinterface

4: Tastatur + terminaler + kommunikationsinterface

Afhaenger
F0.13 Accelerationstid 1 0,00 s til 6500 s Yo
af model
0,00 s til 6500 s Afhzenger
F0.14 Bremsetid 1 R S
Standardindstillinger afhaenger af output af model

v1.29 8
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F0.19 | Maksimal udgangsfrekvens | 50,00 Hz til 3200,00 Hz 50,00 Hz *
F0.21 @vre graense Frekvens F0.23 til FO.19 50,00 Hz *
F0.23 Nedre greense Frekvens 0,00 Hz til FO.21 0,00 Hz *

0: Standard (fremad)
F0.24 Motorens rotationsretning 0 *
1: Reverse (baglaens)

F1.00 DI1 funktion 0 til 51 (for den komplette liste, se venligst den fulde 1 *

brugervejledning)

F1.01 DI2 funktion 2 *
0: Ingen funktion

F1.02 DI3 funktion 1: Fremadrettet drift 8 *
2: Omvendt drift

F1.03 DI4 funktion 3: Kontrol af tretradsdrift 9 *
4: Jog fremad (FJOG)

F1.04 DI5 funktion 5: Omvendt jog (RJOG) 12 *

F1.05 DI6 funktion 6: @ frekvensen (UP) 13 *
7: Seenk frekvensen (DOWN)

F1.06 DI7 funktion 8: Gratis stop 14 *
9: Nulstil fejltilstand (RESET)

F1.07 DI8 funktion 10: Pause-funktion 15 *

0: Pulsudgang (F2.06)
F2.00 SPB-udgangsfunktion 0 *
1: Skifteudgang (F2.01)

SPB-udgangsfunktion ) . .
F2.01 0 til 40 (for den komplette liste, se venligst den fulde 0 *
(Hvis F2.00=1) . .
brugervejledning)

F2.02 Relseudgang 1-funktion 0: Ingen funktion ) .

(TA1,TB1, TC1) 1: Inverter i drift

2: Fejlsignal
F2.04 SPA-udgangsfunktion A 1 *
3: Frekvensgreense FDT1 naet

4: Malfrekvensen er naet
Relseudgang 2-funktion
F2.05 5: Inverter i drift med frekvens OHz, men ikke stoppet 1 Ae
(TA2, TC2)

SPB-pulsudgangsfunktion 0 til 17 (for den komplette liste, se venligst den fulde

F2.06 o o .
(Hvis F2.00=0) brugervejledning)
0: Faktisk frekvens
F2.07 DA1-udgangsfunktion 1: Malfrekvens ) N

2: Udgangsstrem
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Funktionsparametre

3: Drejningsmoment
F2.08 DA2-udgangsfunktion 4: Udgangseffekt 13 *
5: Udgangsspaending
0: Direkte opstart
1: Rotationsovervaget opstart, udligning af ha-
F3.00 Opstartstilstand 0 *
stighed
2: Asynkronmotor med forceret start
Veerdi for
F3.02 1 til 100 20 *
hastighedsudligning
0: Aktivt stop
F3.07 Stop-tilstand 0 *
1: Frit stop
F3.08 DC-bremsefrekvens 0,00 Hz til F0.19 0,00 Hz *
Ventetid for
F3.09 0,0stil 100,0 s 0,0s *
jeevnstramsbremse
Udgangsstrem med DC-
F3.10 0 % til 100 % 0% *
bremsefunktion
Varighed af DC-
F3.11 0,0 s til 100,0 s 00s *
bremsefunktion til stop
0,0 % (automatisk);
F4.01 Jget drejningsmoment 0,0 % *
0,1 % til 30 % (manuel)
Kompensation for
F4.09 0 % til 200,0 % 0,0 % *
udskridning
Undertrykkelse af
F4.11 0 til 100 0 *
svingninger
Nedre proportional
F5.00 1 til 100 30 *
komponent G1
F5.01 Nedre integrale tid T1 0,01 s til 10,00 s 0,50s R S
F5.02 Lavere skiftefrekvens 1 0,00 Hz til F5.05 5,00 Hz *
@vre proportionale
F5.03 0 til 100 20 ¥
komponent G2
F5.04 Qvre integrerede tid T2 0,01 s til 10,00 s 1,00 s *
F5.05 @vre skiftefrekvens 2 F5.02 til F0.19 10,00 Hz Yo
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Funktionsparametre

0: Aktiv
F5.06 Integreret komponent 0
1: Inaktiv
F5.09 Differentiel forstaerkning 50 % til 200 % 150 %
F6.06 |GBT-temperatur 0°Ctil 100 °C —
F6.07 Samlet driftstid 0 h til 65535 h —
F6.08 Samlet opstartstid 0 h til 65535 h —
F6.09 Samlet stremforbrug 0 kWh til 65535 kWh —
Encifret: MODBUS
Ticifret: Profibus-DP
F9.00 Baud-hastighed Hundredcifret: Reserveret 6005
Tusindcifret: CANlink
0 til 9, dvs. 300 BPS til 115200 BPS
0: (8-N-2)
1: (8-E-1)
F9.01 Dataformat 0
2: (8-0-1)
3:(8-N-1)
F9.02 Adresse pa inverteren 1 il 247; 0 for master 1
0: Hastighedskontrol
FA.00 Kontroltilstand 0
1: Kontrol af drejningsmoment
0: Tastatur (FA.02)
1: A1
2:AI2
3: Drejeencoder pa kontrolpanelet
Kilde til indstilling af
FA.01 4: Puls 0
drejningsmoment
5: Kommunikationsgraenseflade
6: MIN (Al1, Al2)
7: MAX (A1, Al2)
8: Al3
FA.02 Indstilling af momentveerdi | -200,0 % til 200,0 %. 150,0 %
Accelerationstid for
FA.03 0,00 s til 650,00 s 0,00 s
momentstyring
FA.04 | Bremsetid for momentstyring | 0,00 s til 650,00 s 0,00s
FA.07 | Filtertid for drejningsmoment | 0,00 s til 10,00 s 0,00s

v1.29
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Funktionsparametre

0: Alle almindelige trefasede asynkronmotorer
1: Trefaset asynkronmotor specielt til frekvensomfor-
b0.00 Motortype mere 0
2: Permanent exciteret synkronmotor (b0.27 til
b0.28 pakrzevet)
Afhaenger
b0.01 Motorens nominelle effekt | 0,1 kW til 1000,0 kW
af model
Motorens nominelle Afhaenger
b0.02 1V til 2000 V
spaending af model
Afhaenger
b0.03 Motorens nominelle stram 0,01 Atil 655,35 A/ 6553,5 A
af model
Afhaenger
b0.04 | Motorens nominelle frekvens | 0.01 Hz til F0.19
af model
Motorens nominelle Afhaenger
b0.05 1 o/min til 36000 o/min
hastighed af model
0: Ingen funktion
1: Nulstil til fabriksindstillinger (ikke inklusive motor-
parametre)
2: Slet runtime-data
3: Nulstil til fabriksindstillinger (inklusive motorpara-
metre)
4: Gem det aktuelle parametersaet
501: Gendan brugerens backup-parametre
y0.00 Initialisering af parametre 10: Slet kontrolpanelets hukommelse 0
11: Upload det aktuelle parameterseet til kontrolpa-
nelets hukommelsesplacering 1
12: Upload det aktuelle parameterseet til kontrolpa-
nelets hukommelsesplacering 2
21: Download parameterseet fra kontrolpanelets hu-
kommelsesplads 1
22: Download parameterseet fra kontrolpanelets hu-
kommelsesplads 2
y0.01 Brugeradgangskode 0 til 65535 0
v1.29 12
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Fejlfinding

5 Fejlfinding

Fejl-ID Fejltype Mulige arsager Lesninger
Kortslutning ved udgangen Tjek ledningerne.
Kablerne er for lange Installer et motorfilter eller en motorreaktor.
Kontroller inverterens ventilator, og overhold in-
Overophedning
stallationsmalene.
Beskyttelse af
Err.01
inverterenhed Fejl i ledningsfering Tjek ledningerne.
Fejl i kontrolenheden
Defekt kontroldisplay Kontakt det tekniske supportteam.
IGBT-modul defekt
Startrampen er for kort Foreg startrampetiden.
Reducer momentforggelsen, og juster V/f-ka-
Manuel momentforagelse eller V/f ikke egnet
rakteristikken.
Tilpas motorspaendingsparametrene til moto-
Motorspaending for lav
ren.
Kortslutning pa motoren Tjek ledningerne.
Overstrem under Motorparametre mangler i vektorstyring Indtast og kalibrer motorparametrene.
Err.02
acceleration . . X .
Motor i bevaegelse allerede for start Aktivér hastighedsmaling eller stop motoren.
Pludselig stigning i motorbelastning Undga pludselige belastningsaendringer.
Inverterens nominelle effekt er for lav Veelg en storre inverter.
e Deaktiver drejningsmomentforsteerkeren
Automatisk momentforstaerkning forseger at
(F4.01).
tvinge motoren i beveegelse, men frekvensen
e (g startfrekvensen.
er for lav til motoren.
e Kalibrer motoren, og ker i vektortilstand.
Kortslutning ved inverterens udgang Kontrollér motorens forsyningskabel.
Motorparametre mangler i vektorstyring Indtast og kalibrer motorparametrene.
Bremsetiden er for kort Forgg bremsetiden.
Overstrem under
Em03 ) DC-bremsefrekvensen er for hgj Reducer F3.08.
opbremsning
Tilpas motorspaendingsparametrene til moto-
Motorspaending for lav
ren.
Pludselig stigning i motorbelastning Undga pludselige belastningseendringer.
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Fejlfinding

Ingen bremseenhed / bremsemodstand

Installer en bremseenhed / bremsemodstand.

Overstrom ved

Kortslutning ved inverterens udgang

Kontrollér motorens forsyningskabel.

Motorparametre mangler i vektorstyring

Indtast og kalibrer motorparametrene

Tilpas motorspeendingsparametrene til moto-

inverteren

Err.04 Motorspaending for lav
konstant hastighed ren
Pludselig stigning i motorbelastning Undga pludselige belastningsaendringer.
Inverterens nominelle effekt er for lav Veelg en sterre inverter.
Indgangsspzaending for hgj Kontroller netspaendingen.
Overspaending under | Eksternt drejningsmoment accelererer moto-
Err.05 Fjern det eksterne drejningsmoment.
acceleration ren
Startrampen er for kort Forgg rampetiden.
Indgangsspaending for hgj Kontroller netspaendingen.
Eksternt drejningsmoment accelererer moto- | Fjern det eksterne drejningsmoment, eller in-
Er.06 Overspaending under ren staller en bremseenhed/bremsemodstand.
opbremsning
Stoprampen er for kort @g tiden for stoprampen.
Ingen bremseenhed / bremsemodstand Installer en bremseenhed / bremsemodstand.
Eksternt drejningsmoment accelererer moto- | Fjern det eksterne drejningsmoment, eller in-
Er.07 Overspaending ved ren staller en bremseenhed/bremsemodstand.
konstant hastighed
Indgangsspzending for hgj Kontroller netspaendingen.
Indgangsspaendingen ved terminalerne er | Tilpas indgangsspaendingen til det angivne om-
Err.08 | Fejl i kontrolspaending
ikke inden for det angivne omrade rade.
Bekreeft fejlen (f.eks. i tilfeelde af ekstern sluk-
Midlertidigt tab af indgangsspaending
ning)
Indgangsspaending ikke inden for inverterens
Kontroller netspaendingen.
omrade
Err.09 Underspzending Forkert spaending i DC-leddet
Ensretter fungerer ikke korrekt
Kontakt det tekniske supportteam.
Udgangskredslgbet fungerer ikke korrekt
Kontrolkredslgbet fungerer ikke korrekt
Inverterens effekt er for lav Veelg en starre inverter.
Overbelastning af
Err.10

Belastningen pa motoren er for hgj, eller mo-

toren er blokeret

Reducer belastningen, og tjek motoren for me-

kaniske defekter.
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Fejlfinding

Overbelastning af

Netspaendingen er for lav, hvilket resulterer i

et svagt net

Kontroller netspaendingen.

Parameter for motorbeskyttelse (F8.03) for-

Err.11 Kontroller parameter F8.03.
motor kert
Belastningen pa motoren er for hgj, eller mo- | Reducer belastningen, og tiek motoren for me-
toren er blokeret kaniske defekter.
Fasetab / Netspzendingen kollapser Reducere belastningen pa elnettet.
faseasymmetri ved Indgangskredslgbet fungerer ikke korrekt
Err.12 indgangen Kontakt det tekniske supportteam.
(kun muligt for modeller Kontrolkredslgbet fungerer ikke korrekt
pé 18 kW og derover) | Netspaendingens kvalitet er for lav Installer en linjereaktor.
Kontrollér motorforsyningskablet og forbindel-
Motorens forsyningskabel er ikke i orden
sen til motorens klemraekke.
Der er ingen symmetrisk belastning ved ud-
Er.13 | Fasetab ved udgangen Kontrollér motorviklingernes isolering.
: gangen
Udgangskredslgbet fungerer ikke korrekt
Kontakt det tekniske supportteam.
IGBT-modul fungerer ikke korrekt
Ventilation daekket Sarg for tilstraekkelig lufttilfarsel.
X Keleventilator beskadiget Udskift keleventilatoren.
Overophedning af
Err.14 IGBT-modulet Omgivelsestemperaturen er for hgj Sezenk temperaturen.
(over 80 °C) . .
Termistor beskadiget
Kontakt det tekniske supportteam.
IGBT-modul beskadiget
Fejl pa grund af Eksternt fejlsignal aktivt pa Dl-terminaler
Err.15 Bekraeft (nulstil) fejlsignalet.
eksternt tilbeher (funktion 11 eller 33)
Kommunikationslinje afbrudt Kontroller kablet.
Parameter F9.07 er ikke korrekt Veelg den rigtige type kommunikationskort.
Em.16 Kommunikationsfejl Andre parametre fra F9 til kommunikations-
Tjek parametrene.
konfiguration er ikke korrekte
Tilsluttet pc sender forkert Kontroller pc'ens indstillinger og ledningsfering.
Fasetab / faseasymmetri ved indgangen
Fejl ved .
Em17 Kontakter i indgangs- eller udgangskredsiabet | ontakt det tekniske supportteam.
stremafbryderen
er defekte
Err.18 | Fejli stremmalingen | Stremsensor defekt Kontakt det tekniske supportteam.
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Fejlfinding

Fejl ved kalibrering af

De indtastede motorparametre stemmer ikke

overens med typeskiltet

e Ret parametrene.

e Tjek kommaets placering.

for hgj

Err.19
motorparametre
Timeout for maling Kontroller forbindelsen til motoren.
Encoder beskadiget Kontakt det tekniske supportteam.
Enkoderkort beskadiget Udskift enkoderkortet.
Fejl pa indkodningskort | Enkoderkortet er ikke kompatibelt med enko-
Bestil et kompatibelt kort.
Err.20 | (enkodersignal laengere | deren
end b0.34) ) . -
Enkoderparametre er ikke korrekte Kontroller parameterindstillingerne.
Forbindelsen mellem enkoderkortet og enko-
Tjek forbindelsen.
deren er defekt
EEPROM-
Err.21 EEPROM beskadiget Kontakt det tekniske supportteam.
lzese-/skrivefejl
Overspzending Fjern overspaendingen.
Err.22 Hardwarefejl
Overstrem Fjern overstrammen.
Err.23 Kortslutning til jord Kortslutning pa motoren Udskift kablet eller motoren.
Driftstidsgraense Den konfigurerede driftstidsgreense er naet [ ¢  Forgg tidsgraensen.
Err.26
(F7.21) naet (overvagning aktiv) e Nulstil driftstiderne med y0.00.
Err.27 | Brugerdefineret fejl 1 | Digital indgangsterminal med funktion 44 aktiv | Bekraeft (nulstil) fejlsignalet.
Err.28 | Brugerdefineret fejl 2 | Digital indgangsterminal med funktion 45 aktiv | Bekraeft (nulstil) fejlsignalet.
Greense for teendingstid | Den konfigurerede tidsgreense for opstart er | ¢ Forgg tidsgraensen.
Err.29
(F7.20) naet naet (overvagning aktiv) o Nulstil driftstiderne med y0.00.
Stremmen falder til under veerdien i F8.31 i
Err.30 Tab af belastning Tjek parametrene F8.31 og F8.32.
den varighed, der er indstillet i F8.32.
PID-feedback-signalet overstiger ikke E2.11
Tab af PID-feedback- Kontrollér PID-feedback-signalet og lednin-
Err.31 uden afbrydelse i laengere tid end den detekti-
signal under drift gerne, eller juster E2.11/E2.12.
onstid, der er konfigureret i E2.12.
Belastningen pa motoren er for hgj, eller mo- | Reducer belastningen, og tiek motoren for me-
Err.40 Stramgraense toren er blokeret kaniske skader.
overskredet
Inverterens effekt er for lav Veelg en storre inverter.
Motoromskiftning
Err.41 Skiftet til en anden motor under drift Stop motoren, og gentag omskiftningen.
under drift
Hastighedsafvigelse Forkerte indstillinger af parametrene F8.15/
Err.42 Juster parametrene.

F8.16
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Fejlfinding

Forkerte indstillinger for enkoderkort

Kalibrering af motorparametre lykkedes ikke

Gentag kalibreringen.

Motorhastigheden er

Kalibrering af motorparametre lykkedes ikke

Gentag kalibreringen.

Forkerte indstillinger for enkoderkort

Err.43
for hgj
! Indstillinger af parametre F8.13/F8.14 ikke | Juster parametrene.
korrekte
Forbindelse til temperatursensor ikke korrekt | Kontroller sensoren og kablet.
Overophedning af
Err.45
Juster beerefrekvensen (parameter F0.18), el-
motor (over F8.34) Motorens temperatur er for hgj
ler forbedr motorkalingen.
Fejl under initialisering | Afvigelsen mellem de faktiske og de indta-
Err.51 Kontrollér motorens parametre.
af position stede motorparametre er for hg;j
Darlig forbindelse mellem inverter og styreen-
CoF Kommunikationsfejl Kontroller kablet og kontrolenheden.
hed
e Indtast adgangskoden.
LoC N/A, se y0.01 Inverteren er password-beskyttet

e Fjern adgangskoden.
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Appendiks A Data om energieffektivitet

Appendiks A Data om energieffektivitet

Nominel Relative tab [%] Tab i forhold til
Nominel o q o
tilsyne- pL,CDM (% af nominel frekvens; % af IE1 reference-
Model udgangs- strom strem) i forhold til IE- Tomgangs- ¢ormer ved
effekt IA] effekt inverterens nominelle tilsyneladende effekt Sr,equ klasse| tab [W] (90;100) [%]
[kw]
[KVA] | (0;25)|(0;50)| (0;100) | (50;25) | (50;50) | (50;100) | (90;50) [(90;100) For [E2: <75%.
ST500 0R7G2 0,75 4 1,5 3,7 3,8 4,6 3,7 3.9 4,8 4,2 52 IE2 3 47,2
ST500 1R5G2 15 7 3 2,8 29 3,5 2,8 29 3.8 3.1 4,0 IE2 3 49,1
ST500 2R2G2 2,2 10 4 24 25 2,8 25 2,7 3,1 28 3.8 IE2 5 52,4
ST500 004G2 4 16 7 1.7 2,0 24 1,8 2,1 2,6 2,3 3,1 IE2 6 49
Absolutte invertertab
PL,CDM (% af nominel frekvens, % af
i ende strom)
w w w w w w w w
ST500 0R7G2 0,75 4 1,5 56 57 69 56 58 72 63 78 IE2
ST500 1R5G2 15 7 3 83 86 105 84 88 13 92 121 IE2
ST500 2R2G2 22 10 4 95 98 113 98 106 123 12 151 IE2
ST500 004G2 4 16 7 122 | 139 169 128 149 183 163 219 IE2
Nominel Relative tab [%] Tab i forhold til
Nominel q
tilsyne- pL,CDM (% af nominel frekvens; % af IE1 reference-
Model udgangs- strom ende strem) i forhold til IE- | Tomgangs- omformer ved
SHak o | effekt v effekt Srequ Kasse| tab[W] | q5.100) %]
[kw]
[KVA]  |(24;25)|(24;50) | (24;100) | (50;25) (50;100) ((90;50)|(90;100) For IE2: <75%
ST500 0R7G3| 0,75 25 1,5 1.6 1,7 2,0 1,6 1,8 2,2 1,9 24 IE2 4 221
ST500 1R5G3, 1,5 3.8 27 1,2 14 1,8 1,2 1,5 2,0 1,6 23 IE2 4 275
ST500 2R2G3 22 5,1 4 11 1,2 1,5 11 13 17 1,4 2,0 IE2 6 271
ST500 004G3 4 9 7 1,3 14 2,0 11 1,3 2,0 1,5 2,2 IE2 6 34,5
ST500 5R5G3 55 13 9 1,0 14 22 1,0 1,3 22 1,6 2,6 IE2 7 43,7
ST500 7R5G3,| 75 17 13 0,8 1.1 2,0 0,7 1,0 2,1 1,2 2,6 IE2 7 441
ST500 11G3 1 25 17,8 1,0 13 2,0 11 1,3 21 1,6 2,8 IE2 7 50,8
ST500 15G3 15 32 22,2 0,7 09 1,3 0,8 1,0 16 1,3 22 IE2 8 41,6
ST500 18G3 18 37 26,4 0,6 0,8 1,4 0,7 0,9 17 1,2 24 IE2 9 46,8
ST500 22G3 22 45 31,2 0,7 0.9 1,5 0,7 0,9 1,6 1,2 21 IE2 13 42,9
ST500 30G3 30 60 42,5 0,6 0,8 1.1 0,5 0,8 15 11 21 IE2 25 43,0
ST500 37G3 37 75 52 0,7 1,0 0,6 0,8 11 17 1,2 23 IE2 25 47,3
ST500 45G3 45 920 62,4 0,6 08 1,4 0,7 0,9 15 1,0 2,0 IE2 34 M7
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ST500 55G3 55 110 76,2 0,6 08 1,4 0,7 0,9 15 1,0 1,9 IE2 34 39,5
ST500 75G3 75 150 100,9 0,7 0.9 1,5 0,7 1,0 1.6 1.1 21 IE2 34 44,4
ST500 90G3 20 176 1233 0,6 08 1,7 0,6 0,9 18 1,0 21 IE2 38 44,4
ST500 110G3 110 210 142 0,7 0,9 1,5 0,7 1,0 1.7 1.1 2,0 IE2 38 49,6
ST500 132G3 132 253 173,2 0,9 1.1 17 0,9 1.1 18 1,2 21 IE2 60 51,6
ST500 160G3 160 304 209,2 0,9 1,0 1,6 0,9 1.1 1.8 1.2 21 IE2 65 50,6
ST500 187G3 187 340 242 0,7 0.9 1.4 0,8 1,0 1.6 1.1 1.9 IE2 65 45,7
ST500 200G3 200 380 256,3 0,7 0,9 1,5 0,8 1,0 1.7 1.1 2,0 IE2 65 48,2
ST500 220G3 220 426 285 0,8 1,0 1,6 0,8 1,0 1.8 1.1 21 IE2 65 50,3
ST500 250G3 250 465 330,5 0,7 0,9 1,5 0,7 1,0 1.7 11 2,0 IE2 85 48,1
ST500 400G3 400 725 506,3 0,7 0,9 1,4 0,7 0,9 15 1,0 1.9 IE2 85 45,9

v1.29



SOURCETRONIC GMBH
Fahrenheitstrasse |
28359 Bremen

Germany

T +49 421 277 99 99
F +49421 2779998
info@sourcetronic.com
www.sourcetronic.com
skype: sourcetronic

O,

www.sourcetronic.com



